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» Windows — operacni systém pro stolnf a pfenosné pocitace IBM kompatibilni

» LVDT - Linear Variable Differential Transformer — snimani polohy na principu transforméatoru, poskytuje bezkontaktni zpétnou vazbu o poloze
» CANopen - komunika¢ni protokol

» SPRM9 — program pro PC na konfiguraci a sledovani parametrd ventilu PRM9

» Firmware — interni program elektroniky ulozeny v jeji paméti, obstarava zakladni funkce

» PWM - pulzné sitkova modulace — diskrétni modulace pro prenos analogového signalu

» USB-C — standardn{ konektor pro pfenos dat a napajeni pomoci jediného kabelu

» OBE — onboard electronic — fidici elektronika umisténa pfimo na ventilu

1. Vseobecné technické informace

1.1 Uvod

Proporciondlni rozvadéc PRM9 se sklada z litinového télesa, specidlniho fidiciho Soupatka, dvou stredicich pruzin s opérnymi podlozkami, jednoho
nebo dvou proporcionalnich elektromagnetd, snimace polohy a integrované elektroniky s pouzdrem.
Proporciondlni rozvadéc PRM9 se vyrabi ve dvou zakladnich jmenovitych svétlostech - Dn 06 a Dn 10.

Obrazek 1-1: PRM9-06 a PRM9-10

Meéfici systém snimace polohy je zalozen na principu diferencialniho transformatoru (LVDT). Jadro snimace je mechanicky spojeno se Soupatkem.
Digitalni fidici elektronika je ulozena v hlinikové krabi¢ce upevnéné na télese ventilu. Zatimco snimac je propojen s elektronikou kabelem,
elektromagnety jsou pfipojeny pfimo, bez pouziti kabeld.

Pro zékladni elektrické pripojent je pouZit konektor MIL-C5015 (6 + PE), ktery zajistuje napajeni, vstup fidiciho signalu a vystup signalu ze snimace
polohy Soupatka. Pro pfipojeni ke sbérnici CANopen je pouzita 5-pélova konektorova zastrcka se zavitem M12x1.

Digitalni elektronicka jednotka pouziva pro fizeni proporcionalnich elektromagnetd sitkové modulovany pulzni signal (PWM).

Elektronika je vybavena interni proudovou zpétnou vazbou, vystupni proud muze byt v pripadé potreby modulovan signdlem dynamického mazani.
Dynamické mazani vyrazné redukuje ucinky adheznich sil.

Dalsi funkéni parametry Ize snadno nastavit pomoci software pro PRM9 po propojeni ventilu s pocitacem pres vstupy USB (PC) < USB-C (ventil).

Software je volné ke stazeni na webovych strankach ARGO-HYTOS.
1.2 Pouziti rozvadécu
Proporcionalni rozvadéce s integrovanou digitalni elektronikou jsou dostupné v téchto konfiguracich (dalsi informace viz katalogovy list):

» E02S02 - proporcionalni rozvadéc s interni zpétnou vazbou

» E02S02-CA - proporcionalni rozvadéc s interni zpétnou vazbou a pfipojenim na sbérnici CANopen
V konfiguraci E02S02 Ize proporcionalni rozvadéc¢ pouzivat pro fizeni sméru pratoku a prito¢ného mnozstvi (fizeni polohy a rychlosti).
1.3 Omezeni zaruky

Provoz proporcionalniho rozvadéce musi byt v jakékoliv instalaci v souladu s pokyny a doporucenimi vyrobce ARGO-HYTOS s.r.o., stejné jako

se vseobecnymi bezpecnostnimi predpisy a dalSimi pravnimi predpisy platnymi v dané zemi. Vyrobce nenese odpovédnost za pripadné skody na
majetku a zranéni osob, které byly zplsobeny provozem hydraulickych systémd vybavenych proporcionalnim rozvadécem spole¢nosti ARGO-HYTOS.
Za nedodrzeni predpisd, nespravnou manipulaci nebo nespravnou interpretaci bude v kone¢ném duisledku zodpovédny uzivatel, a to i v pravnim smyslu.
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1.4 Piehled signalnich slov a vystraznych znacek pouzitych v textu

NEBEZPEC|

VAROVANI

Signalni slovo kombinované s vystraznou znackou pouzivané k signalizaci bezprostiedné hrozici nebezpecné situace,
kterd mGze mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

Signélni slovo kombinované s vystraznou znackou pouzivané k signalizaci potencialné nebezpecné situace, kterd maze
mit za nasledek mensi nebo stredni zranéni, jestlize se ji nezabrani, nebo mize dojit k poskozeni zafizent.

l INFORMACE

Signalni slovo upozornujici na dulezité rady a informace.

1.5 Rizika a omezeni pouziti vyrobku

Ventil mdze byt instalovan a uveden do provozu pouze proskolenou a opravnénou osobou.

NEBEZPEC|

VAROVANI

Ventil je urcen pro napajeni stejnosmérnym napétim v rozsahu 9 — 32 V DC. Nepripojujte ventil na stridavé napéti
zadné hodnoty a na stejnosmérné napéti mimo povoleny rozsah. Hrozi zni¢eni vyrobku, skody na majetku a zdravi
nebo vznik pozaru.

PFipustny rozsah teploty okoli pro provoz elektroniky ventilu je -40 °C ... +80 °C.

1 INFORMACE

Spole¢nost Argo-Hytos s.r.o. nenese zadnou odpovédnost za pfipadné skody zplsobené nespravnym pouzitim
elektroniky, nebo ¢innostmi, které jsou v rozporu s timto Navodem k pouziti.

1.6 Zakladni nastaveni

Proporcionalni rozvadéce s digitalni elektronikou OBE jsou v zavislosti na provedeni predkonfigurovany nebo plné nakonfigurovany vyrobcem, a proto se
daji okamzité pouzit. V konfiguraci E02502 je rozvadéc pIné funkcni a v podstaté neni potfeba zadny zasah do nastaveni parametrd elektroniky.
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Obrézek 2-1 ukazuje proporcionalni rozvadéc PRM9 a jeho zakladni dily.

Rozvadéc se sklada z:
» télesa s vlozenym Soupatkem (1)
» proporcionélnich elektromagnetd (2)
» snimace polohy Soupétka (3)
» fidici digitalni elektroniky (4)

Zakladni dily jsou pro kazdou konfiguraci nabizenou vyrobcem stejné,

ale rozdil je v jejich pouziti u dané konfigurace.

2.2 Technické parametry

e

1B

Obrazek 2-1. Proporciondlni rozvadéc PRM9

Zakladni parametry rozvadéce

Jmenovita svétlost Dn 06 ‘ 10

Montazni rozméry DIN 24 340 a ISO 4401

Maximalni provozni tlak v kanalech P, A, B bar (PSI) 350 (5100)

Maximalni provozni tlak v kanalu T bar (PSI) 160 (2300) ‘ 210 (3050)

Tlakové kapalina Mineralni olej (HM, HV) podle DIN 51524

Rozsah provozni teploty kapaliny NBR °C (°F) -30 ... +80 (-22 ... +176)

Rozsah provozni teploty kapaliny FPM °C (°F) -20 ... +80 (-4 ... +176)

Rozsah teploty okoli °C (°F) -40 ... +50 (-40... +122)

Rozsah provozni viskozity mm?/s (SUS) 20... 400 (98... 1840)

Stanoveny stupern Cistoty kapaliny Trida 2]“5 pOdle.ISO.MO& 1987,
doporucena kapacita filtru 10 > 75

L L. o I/min 5,8,15,30 30, 60

Jmenovity objemovy pratok pfi Ap = 10 bar (145 PSI) (GPM) (1.32,2.11, 3.96, 7.93) (7.93, 15.85)

Zakladni parametry elektroniky

Napéjeci napéti s ochranou proti prepdlovani V DC 9..32%

Vstup: fidici signal V +10; 5&5; 2,5+2,5; 0...5; 0...10; Ucc/2+10; Ucc/2+£5

mA +10; 12+8; 10+10; 0...20; 4...20; -10...+10

Monitorovaci signal V +10 (max. 20 mA)

Vystupni proud do elektromagnet A 2x PWM koncového stupné s proudem do 4 A

Rozliseni A/D prevodnikd bit 12

Kmitocet PWM kHz 15

Perioda cyklu regulatort us 50

Nastaveni parametrd:

software PRM9, kabel USB «> USB-C

V3seobecné informace

Stupen kryti

IP65 & IP67

Mechanicky réz a vibrace

sinusoida 10 g, max. amplituda 0,75 mm, 10-2000 Hz
rédz 30 g, polovi¢ni sinusoida 11 ms

Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

DIN EN 61000-4-2
DIN EN 61000-4-3
DIN EN 61000-4-4
DIN EN 61000-4-5
DIN EN 61000-4-6
DIN EN 61000-4-8

3. Provedeni ventill

3.1 Konfigurace E02502 (pfimo fizeny proporcionalni rozvadéc s interni polohovou zpétnou vazbou)

Proporciondlni rozvadéc v konfiguraci E02S02 (s interni polohovou zpétnou vazbou), viz obrazek 3-1, Ize v zavislosti na pouzité varianté Soupatka
pouzit pro fizeni sméru pritoku a prato¢ného mnozstvi oleje (fizeni polohy nebo rychlosti). V disledku interni polohové zpétné vazby ma ventil lepsi
dynamickou odezvu, nizsi hysterezi a vy3si citlivost nez srovnatelny ventil bez interni zpétné vazby.

\|_AB
BIAL Al 1
P T

www.argo-hytos.com

Obrézek 3-1: Proporciondlni rozvddéc se dvéma civkami v konfiguraci E02502
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Ventily jsou ur¢eny pro montaz podle ISO 4401. Montaz provedte podle pokynd vyrobce uvedenych v dokumentaci, ktera je soucasti kazdého baleni
ventilu.

5. Elektrické pfipojeni

DigitaIni elektronika je chranéna hlinikovym krytem, ktery méa vyborné vlastnosti, pokud jde o vedeni tepla. Civky se pfipojuji pomoci pfislusného
konektoru ke krabicce s digitalni elektronikou.

Napdajeni, signal zadané hodnoty a monitorovaci signal se pfipojuji pomoci standardniho konektoru MIL, zatimco pfipojeni CANopen se provadi
pomoci konektort M12x1. Pripojeni k software parametrd je provedeno kabelem USB — USB-C.

Kromé toho elektronika obsahuje optickou zpétnou vazbu (LED), ktera zejména popisuje provozni stav.

Podrobnosti jsou uvedeny na obrazku 5-1.

Opticka zpétna vazba
pomoci LED diod

Pfipojeni elektromagnetu
s vnitfnim propojenim / 4

USB < USB-C rozhrani

Standardni konektor 6+PE MIL

Konektor M12: CANopen

Interni snimac polohy

Obrazek 5-1: Elektrické/elektronické pripojeni elektroniky PRM9

5.1 Pfipojeni napajeni a fidiciho signalu k elektronice ventilu

Napajeci napéti a signal zadané hodnoty jsou pfipojeny k ventilu pomoci zastrcky 6 + PE MIL (EN 175201-804), ktera je uvedena na obrazku 5-2.
Konektor MIL neni soucasti dodavky proporcionalniho rozvadéce. Osazeni pinl Ize vidét na obrazku 5-3 (osazeni konektoru).

PIN Technicka data

A Napajeci napéti 24 V
B GND (napéjeni)

C GND (monitor)

D Ridici signal

E GND (fidici signal)

F Monitor

G

Ochranny zemnici vodic (PE)

Obrazek 5-2: konektor

Obrazek 5-3: (osazeni konektoru)
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Elektronika je urcena pro napajeni stejnosmérnym napétim v rozsahu 9-32 V DC. Nepfipojujte elektroniku na stridavé
NEBEZPECI napéti zadné hodnoty a na stejnosmérné napéti mimo povoleny rozsah.
Hrozi znic¢eni vyrobku, skody na majetku a zdravi nebo vznik pozaru.

Vstupni odpor pro fidici signal:
Napétové signdly > 100 kQ (x10; 5

+5;2,5+2,5; 0...5; 0...10; Ucc/2+10; Ucc/2+5)
Proudové signdly <500 Q (£10; 12+8; 1

0+10; 0...20; 4...20; -10...+10)
5.2 Pripojeni elektroniky ventilu k pocitaci

Pocitac Ize pripojit k elektronice ventilu pomoci standardniho kabelu USB C <-> USB-A.

Pro provoz neni potfebny zadny ovladac, operacni systém Windows v3e obsahuije.

Pro zajisténi spravného fungovani ventilu, musi byt nejprve zapnuto hlavni napajeni ventilu a pak se musi pfipojit USB kabel. Takové pripojent
umoziuje nastavovani parametrtl ventilu pomoci pfislusného software, ktery Ize stahnout z webového portdlu ARGO-HYTOS.

Kabel neni soucasti dodavky a musi se objednat samostatné.

Obrazek 5-4. Kabel USB-C <-> USB-A Obréazek 5-5: USB-C konektor na ventilu

® INFORMACE V pfipadé potreby je mozné pouzit kabel USB-C <-> USB-C a pfipojit ventil na strané pocitace pres konektor USB-C,
l misto USB-A, komunikace bude probihat standardnim zptsobem.

5.3 Pfipojeni CANopen

Pripojeni CANopen (pouze v konfiguraci E02502-CA) je provedeno 5-pinovym konektorem s kédem A, M12x1. Priklad odpovidajici zasuvky je uveden
na obrazku 5-6. Zasuvka a kabel nejsou soucasti dodavky a musi se objednat samostatné. Odpovidajici osazeni zdsuvky je uvedeno na obrazku 5-7.
(Z vyroby je nastavena zakladni rychlost 500 kbit/S a Node ID A, Ize zménit v programu SPRM9).

PIN | Technicka data
nevyuzit
nevyuzit

CAN GND
CAN HIGH
CAN LOW

b wN =

Obrazek 5-6: Konektor CANopen Obrazek 5-7: Osazeni pint konektoru CANopen (elektronika)
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5.4 Vystrahy, chyby, stavova hlaseni a LED signalizace
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Elektronika ve ventilu PRM9 je vybavena signaliza¢nimi LED diodami, které zobrazuji aktualni provozni stav elektroniky nebo ventilu.
V zavislosti na provedeni ventilu jsou LED diody dvé nebo tfi pro verzi se sbérnici CANOpen.

1. LED dioda 1 - napajeni
2. LED dioda 2 - chyba
3. LED dioda 3 - CANopen

Obrazek 5-8: Signalizacni LED diody

V tabulce 5-1 jsou popsany mozné pfipady zobrazeni LED diodami a tim i stavy ventilu. Rozlisuji se tfi typy zprav:

» Chybova - vypne se proud do civek, ventil se pfesune do stfedni polohy, kde ¢ekd, nez podminky pro vznik poruchy pominou.
Je-li béhem provozu porucha opravena, prepne se ventil do norméalniho rezimu po cca 10 s.
Chybovy stav je signalizovan opticky pomoci LED diod a v aplikaci S-PRM9 je vypsana konkrétni pficina chybového stavu.

» Varovna - elektronika ventilu upozorriuje na nestandardni situaci, funkce ventilu neni ovlivnéna a ventil dal pracuje.
Varovani je signalizovano opticky pomoci LED diod a v aplikaci S-PRM9 je vypsana konkrétni pricina vystrahy.

» Stavova - informuje o aktualni stavu ventilu, nebo o systémovych operacich.

LED dioda 1 LED dioda2 | LED dioda 3 Popis Typ zpravy
RGB barvy CERVENA CAN BUS

bild sviti sviti Spousti se firmware stavova
blikéd RGB cyklicky bliké cyklicky | blika cyklicky Bootloader nahrava se firmware 10 stavova

4 Hz modfe nesvitf nesvitf Bootloader nahrava se firmware CONTROL stavova

4 Hz magenta (Cervend + modrd) | blika podle CAN Chyba CONTROL chybova
zelena nesvitf nesviti Normalni provoz, bez CAN sbérnice stavova
zelend nesvitf sviti Normalni provoz, s CAN sbérnici stavova
oranzova (zelena + Cervena) nesvitf podle CAN Teplota >70 °C varovna

2 Hz oranzova (zelena + Cervend)  sviti podle CAN Teplota >80 °C chybova
modra 2 Hz podle CAN Vysoky proud civka A chybova
magenta (Cervend + modrd) 2 Hz podle CAN Vysoky proud civka B chybova
modra 1 Hz podle CAN Odpojena civka A chybova
magenta (Cervend + modra) 1 Hz podle CAN Odpojena civka B chybova

2 Hz Cervena 1 Hz podle CAN Chyba fidiciho signalu Aln chybova

1 Hz cervena 1 Hz podle CAN Chyba snimace polohy chybovéa

2 Hz Cervena svitf podle CAN Napéjeci napéti mimo rozsah chybovéa
Cervena svitf podle CAN Obecna chyba chybovéa

Tabulka 5-1 Chybové zpravy a jejich signalizace

LED dioda 1 LED dioda 2 | LED dioda 3 Popis Typ zpravy
RGB barvy CERVENA CAN BUS

2 Hz ¢ervena 2 Hz podle CAN vice chyb soucasné chybova

2 Hz Cervena nesvitf podle CAN vice varovani soucasné varovna

Tabulka 5-2 LED diody v pripadé vice chyb

V pripadé vice chyb nebo varovani je tieba se pfipojit k ventilu pomoci aplikace S-PRM9. Ve stavovém okné viz obr 8-18 budou zobrazeny vsechny

aktudlni chyby a varovani.

o
l INFORMACE

V chybovém stavu je ventil vyfazen z provozu a nereaguje na vstupni fidici signdl, je nutné odstranit pficinu chyby, aby ventil
zacal zase pracovat. V pfipadé varovani ventil pracuje dal a neni ovlivnéna jeho funkce.

www.argo-hytos.com
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5.5 Uvedeni do provozu

Po pripojeni napajeciho napéti se dvakrat bile rozsviti LED dioda "Power" po dobu asi 2 s. Spousti se elektronika ventilu. Pak se barva LED diody
zmeéni na zelenou a tim se prejde do provozniho rezimu. Pokud se tak nestane, objevi se kombinace LED diod uvedena v 5.5 a bude se signalizovat
poruchovy stav.

Pri uvadéni proporcionalniho rozvadéce do provozu se musi striktné dodrzovat nezbytné bezpecnostni pokyny.
“ NEBEZPEC|

Aby se zamezilo nekontrolovanému chovani systému, musi se pfed pripojenim napéjecih péti zkontrolovat vsechny
napajeci a hydraulické obvody. V pfipadech nouze musi byt prijata veskerd opatreni k umoznéni vypnuti systému.

5.6 Normalni provoz

Ventil je od vyrobce nakonfigurovan dle typového klice k okamzitému pouziti.

Ve vychozim nastaveni je pfeddefinovan analogovy vstup 0 ...10 V pro jednomagnet nebo =10 V pro dvoumagnet.
Pro CANopen je vychozi nastaveni NODE ID 1 a rychlost 500 kbit/s.

Heslo pro pripojeni Technika z PC aplikace je 1234 (Ize zménit).

6. Cilova skupina uzivatela

Veskeré uvedené cinnosti, vztahuijici se k tomuto vyrobku, zejména instalace a nastaveni parametrd, vyzaduji odborné technické znalosti a zkusenosti
v oblasti hydrauliky a elektrotechniky. Minimalni poZzadovanou Urovni odborné zpUsobilosti v elektrotechnice je Uroven 6 dle vyhlasky ¢. 194/2022.
Tato Uroven je obecné definovana jako provadéni riznych ¢innosti, které vyzaduji pochopeni technickych faktord a souvislosti. To mUze vést k potfebé
spravné interpretace (napf. toleranci, provoznich metod) nebo k aplikaci rznych neopakuijicich se postupd.

To muze vyzadovat provadéni kontrol, jednoduchych analyz a diagnostiky, schopnost operativné reagovat na zmény. Tymova prace je ¢asto nezbytna.
Provadét veskeré cinnosti vztahujici se k tomuto vyrobku je zakdzéno osobam:

» nezletilym (vyjimkou je prakticky vycvik zakt pod odbornym dohledem pedagoga)

» bez stanovené odborné zpusobilosti

» pod vlivem alkoholu a/nebo omamnych latek

» nemocnym, jejichz zdravotni stav by mohl mit vliv na bezpecnost (snizend pozornost a schopnost v¢asné reakce, nadmeérna tinava)
» pod vlivem lékli, majicich prokazatelny vliv na pozornost

www.argo-hytos.com Strana 11
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7. Integrovana digitalni elektronika

7.1 Blokové schéma elektroniky
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Blokové schéma ukazuje zékladni strukturu digitalni integrované elektroniky. Rozhrani na vnéjsi strané a jejich charakter Ize pochopit ze zobrazeni.
Vice podrobnosti o elektrickych zapojenich Ize nalézt v kapitole 5 "Elektrické zapojeni*”.

C. Technické data | Popis
Napétovy [V] Proudovy [mA]
+10 +10
5+5 1248
1 Ridici signal 2,5%2,5 10+£10 Rozliseni 12 bit
0..5 0...20
0...10 4..20
Uc/ 2+10 -10...+10
Ucd/ 2+5
2 | Zpracovani signalu polohy Soupatka
3 | A/D prevodnik
4 | Ochrana proti proudovému pretizeni
5 | Koncovy stuperi PWM max. 4 A (f=15 kHz)
Analogovy vystup
6 (monitorovaci signal) 10V
7 | Komunikacni port USB-C

Ridici signal
PIND, E

Napadjeci napéti

9-32VDC

Signalizacni LED
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Obrédzek 7-1: Blokové schéma dligitdini integrované elektronik
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Obsahem této kapitoly jsou zakladni kroky potfebné pro implementaci software ke konfiguraci digitalni integrované elektroniky PRM9, pocinaje
nastavenim software a konc¢e nastavenim parametrd ventilu. Pfed nastavovanim parametr(i doporucujeme precteni této prirucky, v pripadé nejasnosti
kontaktujte ARGO-HYTOS. Odpovidajici odborna kvalifikace operétora je zakladnim predpokladem pro provadéni této cinnosti.

8.1 Vseobecné informace

Program SPRM9 vam umoznuje konfigurovat integrovanou digitalni elektroniku fady ventilu PRM9 podle pfislusnych aplikaci prostfednictvim PC
a USB pripojeni. Je tfeba zminit nasledujici charakteristiky software:

SPRM9.exe je pfimo spustitelny soubor bez potreby zvlastni instalace

Konfigurace parametri pomoci grafického nebo tabulkového rozhrani

Ulozeni konfigurovanych provoznich parametr v souboru * .json

Prace v rezimu online (pfimy prenos dat do elektroniky - "Zivé") a rezimu offline
» Zobrazeni hodnot signéld v rezimu online pomoci funkce osciloskopu nebo prehledového okna

>
>
>
>

8.2 Pozadavky na hardware

Minimalni pozadavky na hardware:

Procesor: AMD/Intel kompatibilni 1GHz nebo rychlejsi

Hlavni pamét = 2 GB

VoIné misto na HD =200 MB

Kontrastni displej s minimalnim rozlisenim 1024x768, optimalné 1280x720
Operacni systémy Windows 7 a vy3si

8.3 Start softwaru

Software SPRM9 si lze stdhnout z webového portalu na www.ARGO-HYTOS.com. Portél pro stahovani (viz kapitola 9) je umistén v sekci
proporcionalnich ventild. Po uloZeni souboru se mizZe software hned pouzivat bez pfedchozi instalace, a to spust&nim A . SPRM9.exe.

8.4 Zakladni konfigurace software parametra . H

Obrazek 8-1 ukazuje zakladnf strukturu programu. Program je rozdélen do nasledujicich oblasti. Obrazek 8-1: Zakladni konfigurace

A% SPRM9v1.0440 17.042025 14 o

- Hlavni menu (8.6) Sobor o et T oo
- Panel nastroji (8.7) BB ® " 1 & BB

- Hlavni plocha (8.8) Ridicivstup | A~ | Mrtvépésmo | 4 Linearizace | - Rampa A Zesileni

napéti/proud 1) [T, % 1, 'ﬂ}ﬂ" o ‘?f&‘

inverze

A | Regulace polohy | 4 Dithering Regulace proudu
=] AAAY I

@+ X @

CANopen
A Linearizace A~ Zesileni
X

- Stavovy fadek (8.12) :

Rezim: Online | Stav: OK | Firmware: v1.0.037/%2.0.0.96 | SN: 47002200/ 2284327 | technik | bez nézvu

K vétsiné informaci / akci se Ize dostat rdznymi cestami.
Nésledujici kapitoly popisuji moznosti a obsah software SPRM9, ktery je rozdélen do nize uvedenych oblasti.

8.5 Pripojeni k ventilu

Pro prechod do online rezimu je tfeba ventil pripojit k napajeni a propojit s PC pomoci USB-C kabelu.
Pak je mozné pres ikonu q nebo pomoci menu Ventil- Pfipojit k ventilu pfejit do on-line rezimu a z ventilu nacist data.

Ventil obsahuje dvé Grovné pfistupu: Login to the device SE824024
Technik — viz kapitola 8.5.1., vychozi heslo 1234
Uzivatel — viz kapitola 8.5.2., pfistup bez hesla
Prihlasovaci okno je vidét na obrazku 8-2.
Po zadani hesla, nebo pfistupu bez hesla, se nactou data z ventilu a ventil
prejde do on-line rezimu.

Zadejte heslo pro pfipojeni zafizeni:

oK | | Piihlaste se bez hesla | | Znsit |

Obrazek 8-2: Zakladni konfigurace

® Pokud byly v off-line rezimu vytvoreny zmény v programu, budou tyto zmény pfi pfechodu do on-line rezimu prepsany
l INFORMACE f . . . . . L T . .
nastavenim z ventilu. Pokud chcete zachovat nastaveni z off-line rezimu, je nutné je pred pfipojenim k ventilu uloZit do souboru.

www.argo-hytos.com Strana 13
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8.5.1 Uroveri pristupu - Technik

Vychozi heslo pro Uroven Technik je 1234. Po pfihlaseni je dostupna polozka Technik v hlavnim menu a ve stavovém fadku je uveden pfistup technik.
Heslo pro technika je mozné zménit pres menu Technik — Zména hesla pro technika.

A% SPRMI v1.0.44.0 17.04.2025 14:47
Soubor Zobrazeni Ventil Technik Pomoc

bHhWoe « & BB M.

Obrézek 8-3: Hlavni menu pro pristup technik

IRez'im: Online Stav: OK | Firmware: v1.0.0.37/v2.0.0.96 ‘ SN: SE824024.00005 / PRMI3-103¥11/60-24E02502A-8 / 47002200 / 2284327 ‘ technik | bez nézvu I

Obrdzek 8-4: Stavovy fadek pro pristup Technik

Technik mize definovat Uroven pfistupu a moznosti zmén parametr( pro Urover UZivatel, viz obrazek 8-5.

A® Povoleni funkci )4

Funkce které mize uFivatel nastavovat.

B Typ signalu B PID polohy D
X Polarita ¥ PID polohy P
¥ Rozsah € Povolit PID proudu
X Vypnuti vystupu po chybé vstupu ¥ PID proudu civka A |
€| Treshold K PID proudu civka A D
B Linearizace [ PID proudu civka A P
B Pozitivni zick [ PID proudu civka B |
X Negativni zisk B PID proudu civka B D
¥ Pozitivni mrivé pasmo [ PID proudu civka B P
¢ Negativni mrtvé pasmo B¢ Omezeni proudu civky
[ Povolit PID polohy [ Dithering
€ PID polohy |

| oK | zakzatvie | | Znsit

Obrazek 8-5: Povoleni funkci pro droveri piistupu UzZivatel

Pokud jsou vdechna policka zaskrtnuta, ma Uzivatel (pfistup bez hesla) stejné moznosti provadét zmény jako Technik. Odtrzenim jednotlivych poli¢ek
zakazujeme Uzivateli provadét zmény parametrl v jednotlivych funkénich blocich. Uzivatel vzdy uvidi nastavené parametry, ale nebude je moci
zménit. Odtrzenim viech poli¢ek nebude moci uzivatel zménit zadné parametry ventilu, kromé rampovych funkdi, ty jsou pfistupné vzdy a viem.

8.5.2 Uroveri pfistupu - Uzivatel

Pokud nezadame zadné heslo, nebo vstoupime kliknutim na tlacitko ,, Prihlasit se bez hesla” viz obrazek 8-2 vstoupime do Urovné pristupu UZivatel.
Uzivatel ma pravo ménit jen polozky povolené od technika dle obrazku 8-5, zakdzané parametry mize zobrazit, ale nezméni je. Jen rampové funkce,
jsou pfistupné vzdy.

Uzivatel mize méfit a zobrazovat hodnoty na osciloskopu, viz kapitola 8.11. nebo manualné ovladat ventil viz kapitola 8.10.2.

Y Urovné pfistupu, heslo Technika a definice povolenych funkci pro UZivatele jsou uloZeny ve ventilu, ne v aplikaci.
l INFORMACE | Pro kazdy ventil je mozné vytvaret vlastni definice pfistupu a kazdy ventil je nositelem pristupovych prav pro Uzivatele a
hesla pro Technika.
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8.6 Hlavni menu
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AW SPRMS v1.0.39.0 11.02.2025 854
Soubor Zobrazeni Ventil Technik Pomoc

DO " % & %6 B8 M.

Obrédzek 8-6: Hlavni menu pro pristup technik

Hlavni menu je umisténo v horni ¢asti programu, jak je patrné na obrazku 8-6 a obsahuje nasleduijici rozbalovaci nabidky:

Soubor
» Otevrit:
» Ulozit jako:
> Tisk
» Konec:

Zobrazeni
» Blokovy diagram:

» Tabulka parametr(:

» Osciloskop:
» Zména jazyka:

Ventil
» Pripojit k ventilu:

» Odpojit od ventilu:
> Restart ventilu:

» Aktualizace firmwaru:

Pomoc

» Pomoc:
> Domd:
» O programu

www.argo-hytos.com

Polozka "Soubor"umoziuje zachazet se zdznamy *.json obsahujicimi datové soubory s kompletnimi parametry
Umoznuje nacist soubor parametr *.json

Umoznuje ulozit soubor parametrd pod nazvem

Vytiskne nastaveni parametrd a aktudlnf stav ventilu

Ukonceni programu

Polozka "Zobrazeni" umozriuje zménit nahledy / zobrazeni na hlavni plose

Zobrazeni blokového schématu pfislusného typu ventilu na hlavni plose

Zobrazeni vSech proménnych parametr( v tabulkové podobé na hlavni plose

Zobrazeni jednotlivych hodnot / proménnych v redlném case. Pfistup je pouze v rezimu online
Vybér jazyka programu - Anglictina, Cestina

Polozka "Ventil" umoznuje vyménu informaci s ventilem / elektronikou ventilu
Program se pfipoji k ventilu a nacte z ného data

Program ukon¢i komunikaci s ventilem a odpoji se

Restartovani elektroniky ventilu

Funkce pro aktualizaci firmware fidici elektroniky ve ventilu.

Vseobecné informace

Pristup do manualu

Prmy pfistup na domovskou stranku ARGO-HYTOS (Je-li dostupné internetové pripojenti)
Vyrobce a kontaktni informace

Méfené hodnoty
Stawv- OK
inv_setp:  -0,1%

nolin_setp:  0,0%
gain_setp:  0.0%

ain_setpc -0,01 VW
thr_setp:  000%
ramp_setpc  0L.0%

off_setp:  0.0%

ViI2P: +1329 W Vi2M: 1499V
Mcoulcc: +3.30W ¥ine +2403V
add_pox -0.4% reg_pos -9.9%

reg_cur_a  -26.0% reg_cur_bc -14.2%
pwm_a  0.0% pwm_bc  0.0%
cur_a  +0.4A cur_b:  +0.5A

inv_sen: +2.9%
gain_sen:  +06%

ain_sen: +2.9%
off_sen:  +0.4%
nolin_sen:  +0.6%
mou_temp: 40, 749C

Obréazek 8-7: Okno zprav pro stav ventilu
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8.6.1 Meérici body a stavové informace

Blokovy diagram ventilu obsahuje méfici body informuijici o stavu ventilu nebo vypoctenou hodnotu akéni veliciny po prichodu pfislusnym blokem.
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Vyznam jednotlivych méficich bodu je v nasledujici tabulce.

Nazev

Jednotka

Popis

Zpracovani fidiciho signalu

ain_setp V, mA Pfimo méfena hodnota fidiciho signélu na vstupnim konektoru (pin D a E)

inv_setp % Hodnota fidiciho signdlu po inverzi polarity a rozsahu

thr_setp % Hodnota fidiciho signalu po prichodu blokem pro prepocet prahové hodnoty (threshold)
nonlin_setp % Hodnota fidiciho signalu po linearizaci

ramp_setp % Hodnota fidiciho signalu po rampové funkci

gain_setp % Hodnota fidiciho signalu po zesileni (gain)

off_setp % Hodnota fidiciho signalu po posunuti nuly (offset), finalné upraveny fidici signal v rozmezi 100 %

Zpracovani signalu od snimace polohy

ain_sen % Signal o poloze ze snimace

inv_sen % Signél o poloze po inverzi

off_sen % Signél o poloze po pridani offsetu

gain_sen % Signal o poloze po zesileni

nolin_sen % Signél o poloze po linearizaci, findlné upraveny signal polohy v rozmezi £100 %

Regulatory proudu a polohy

add_pos % Regula¢ni odchylka zadané a skutecné polohy 3oupatka, vysledek vypoctu off_setp - nonlin_setp
reg_pos % Vystup z reguldtoru polohy

reg_cur_a % Vystup z reguldtoru proudu pro civku A

reg_cur_b % Vystup z regulatoru proudu pro civku B

pwm_a % Prbéh pwm signalu do civky A

pwm_b % Pribéh pwm signalu do civky B

cur_a A Aktudlni velikost proudu do civky A

cur_b A Aktudlni velikost proudu do civky B

Stavové informace elektroniky ventilu

V12P Vv Velikost napéti v kladné vétvi napajeni pro procesory

V12M Vv Velikost napéti v zaporné vétvi napdjeni pro procesory
McuUcc Y Velikost napéti pro fidici obvody

Vin Vv Velikost napajeciho napéti na vstupnim konektoru (pin A a B)
mcu_temp °C Teplota procesoru

Strana 16

Tabulka 8-1 Vlyznam méricich bodu a stavové informace
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8.7 Panel nastroju

b RLe « & & % 8 M

Panel nastroju poskytuje rychly pristup k hlavnim funkcim, které jsou vysvétleny podrobnéji nize.

Obrazek 8-8: Panel nastroji

Nacteni zaznamu parametrd (*.json)
Viz také hlavni menu: Soubor / Otevrit

UloZeni zaznamu parametrt (*.json)
Viz také hlavni menu: Soubor / Ulozit

Vytisténi aktualiniho zaznamu parametrd
Viz také hlavni menu: Soubor / Tisk

Prechod do rezimu online
Viz také hlavni menu: Ventil / Pfipojit k ventilu

Prepnuti do rezimu offline.
Viz také hlavni menu: Ventil / Odpojit od ventilu

Restartovani elektroniky ventilu. Mozné pouze v rezimu online.

Zobrazeni provedeni ventilu a pristupu k jeho parametrim pomoci blokového schématu na hlavni plose.
Viz také hlavni menu: Zobrazeni / Blokovy diagram

Vypis parametrd ventilu a pristup k nim pomoci tabulky.
Viz také hlavni menu: Zobrazeni / Tabulka parametr

Prepnuti do nahledu osciloskopu. Viz také hlavni menu: Zobrazeni / Osciloskop
Zobrazeni jednotlivych hodnot v rediném case. Pristup je mozny pouze v rezimu online.

ED RS 20ad©@>

8.8 Hlavni plocha

Na hlavni plose konfigura¢niho software Ize v zavislosti na vybéru provadét nasledujici akce:
» Konfigurace parametrd ventilu
» Postupovy diagram (graficky orientovany pfistup)
» Tabulka (tabulka se seznamem parametrt
» Osciloskop (zobrazeni dat v redlném case)
» Okno konfigurace CANopen. (pouze ve verzi ventilu s CANopen. Viz manual pro CANopen. (¢islo, odkaz)

CANcpen
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8.9 Konfigurace parametri ventilu

Existujf dvé moZznosti pro zobrazeni a zménu parametr( ventilu:
> Blokové schéma, graficky orientované, zobrazené na obréazku 8-9.
» Seznam parametrd, ktery je uveden v tabulce viz obrazek 8-17.

Blokové schéma

Modré body v blokovém schématu predstavuji méfici body (viz tabulka 8-1). Je-li ventil v rezimu online a jeden z téchto bodu je stisknut, prejde ventil
do zobrazeni osciloskopické funkce, kde je mozné sledovat hodnotu v redlném case.

Ridici vstup A Mrtvé pasmo N Linearizace A~ Rampa A Zesileni

napéti/proud 1 7%4 Lt % L1, L{U" . %

inverze

A~ | Regulace polohy | 4 Dithering Regulace proudu | 4 | PWM | A | COILS
=3 ANNN =3
LSRN B e B ]
[ p |
CANopen i
d Linearizace | - Zesileni A~ POSITION i

Obréazek 8-9: Zobrazeni v podobé postupového diagramu na prikladu £02

Provedeni E02 odpovida pfimo fizenému rozvadéci s interni polohovou zpétnou vazbou.
Ventil se vyrabi ve verzi s jednou civkou na obou stranach A&B, pouze s jednou civkou na strané A a pouze s jednou civkou na strané B.

Zakladni struktura blokového schématu je vsak témér stejna a lisi se pouze v detailech ikon a oken pod nimi. Logika ovliviiujicich parametrl je viak
stejnd, a proto se na tomto misté nebudou ukazovat viechna provedeni tohoto typu ventilu. Zde je pouzita konfigurace se dvéma civkami.

Symbol Seznam parametrd Kratky popis
Ridici vstup Ridici signal: Vybér typu ridiciho signalu.
napéti/proud o Napétovy nebo proudovy vstup, inverze rozsahu, inverze polarity.
inverze i Typ signalu Chyba vstupniho signalu
Mrtvé pasmo Ridici signal: Nastaveni prahové hodnoty. AZ do nastavené hodnoty je Fidici
N 7+é, L o signal ignorovan, ventil setrvava ve stfedni poloze. Pouziva se
Mrtve pasmo predevsim pro potlaceni Sumu kolem nulové hodnoty.
Linearizace Ridici signal: Linearizace signalu zadané hodnoty umoziuje ovlivnéni charak-
_ ) teristik ventilu, napf. nastavenim citlivého regula¢niho rozsahu za
" T Linearizace podpory software.

Ridicf signal: .
Pfedem stanovena hodnota odpovida linedrnimu zpozdéni zasila-
Rampa smérem nahoru ného signélu pro skok zadané hodnoty o 100 % nahoru a dold.

Rampa smérem dolt

Ridici signal: Funkce umozriuje nastavit rychlost nardstu vystupniho signalu
elektroniky s rostoucim vstupnim fidicim signalem v rozsahu
H Zesileni 0 < zesileni < 4

Funkce umoznuje nastavit vychozi polohu charakteristiky posouva-
nim ve vertikalnim sméru. Pomoci této funkce Ize eliminovat u

L Offset proporcionalnich rozvadécd necitlivost v okoli nuly, zptsobenou
pozitivnim krytim Soupatka.

Ridici signal:

Regulator polohy: P: Proporcionalni ¢ast reguldtoru polohy

I: Integracni ¢ast regulatoru polohy

1 r k1D D: Derivacni ¢ast regulatoru polohy
Regulator proudu: P: Proporcionalni ¢ast reguldtoru proudu

I: Integracni ¢ast regulatoru proudu

" T P.1.D D: Deriva¢nf ¢ast reguldtoru proudu
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Dithering Dynamické mazani Nastavuje amplitudu / frekvenci budiciho proudu civky
+ RATAVATAY Frekvence dynamického mazani | superponovaného na stejnosmérny proud.
1 % r Amplituda dynamického mazani | Ovliviiuji pfimo citlivost a hysterezi ventilu
COILS

Civka A: Proudové omezeni

i (wa| Civka B: Proudové omezent Nastavuje maximalni proud do civky

. Méfici body.
u Po najeti kurzorem nad méfici bod se zobrazi jeho nézev.

Tabulka 8-1: Kratky popis ikon a pojmenovani hodnot parametri £02
Podrobny popis zakladnich oken konfigurace

Po kratkém popisu blokového schématu a jeho symbolU se tato kapitola podrobnéji zaméfuje na jednotlivé bloky.
Tento vyklad se odkazuje na ventil se dvéma civkami. Okna konfigurace se mohou odlisovat podle pouzitych provedenti, ale popis zékladnich
parametr stale z(stava v platnosti.

8.9.1 Typ, polarita a rozsah ridiciho signalu

Symbol:
Ridici signal
Ridici vstu
ti/ d B Napétovy signal Proudovy signal
napéti/prou
inverze Il O 0..10V (52 5V) ) 0..20 mA (10 =10 mA)
-10 ... 10V (0 + 10V) ) 4..20mA (12 = 8mA)
0 uccs2 =10V ) -10..10 mA (0 =10 mA)
D ucg/2 =5V
. ) 0.5V ({25+25V)
Meéf¥ici bod
Rozsah Polarita
_M_ - ain_setp @ normalni (=) pozitivni
» ) Invertovany ) negativni

- inv_setp

Ridici signdl: Zakéazat vystup pa chybé vstupniho signalu
@) zakdzat vjstup
() zadna akce

Obrazek 8-10: Typ, rozsah a polarita ridiciho signalu
Typ fidiciho signalu
Na obrazku 8-10 je zobrazen seznam moznosti napétovych a proudovych fidicich signalt pro dvoumagnetovy ventil.
Nabidka se automaticky prizplsobuje typu ventilu — jednomagnetové nebo dvoumagnetové provedent.

Od vyrobce je nastaveny fidici signal =10 V nebo 0 ...10 V pro jednomagnetové provedeni.
Vstup 0...5 V pro jednomagnet nebo 2,5 £ 2,5V je mozno vyuzit pro fizeni z referen¢niho vystupu 5 V DC pfimo z ventilu.

VAROVANI nutné vzit v Gvahu a provést nutna bezpecnostni opatieni nebo zvolit jiny druh vstupniho fidiciho signalu.

f Vybrané typy fidiciho signalu uvedou rozvadéc do funkce i pfi nulové hodnoté fidiciho signélu, pfi volbé Fizeni je to
Pozor na tyto moznosti 1010 mA, 5+5V, 2,5+2,5V, -10...+10 V.

Polarita fidiciho signalu
E hlavniho konektoru Ize otocit a Fidit ventil opac¢nou polaritou, napt. misto signalu 4...20 mA Fidit signalem -4...-20 mA. K tomuto Ucelu slouzi volba
polarita-negativni.

Rozsah ridiciho signalu

Udava, kterd z civek je buzena kladnym a ktera zapornym signdlem. U ventilu se dvéma ovlddacimi elektromagnety invertovanim fidiciho signalu
zméni orientace pohybu pistnice fizeného vélce nebo smér otaceni hidele fizeného hydromotoru.

Pokud u jednomagnetového ventilu ptvodni signal zplsoboval otevieni ventilu, tak invertovany signal zptsobi jeho uzavreni.

Zakazat vystup po chybé vstupniho signalu

PFi zvoleni Zakazat vystup bude pfi vyraznéjsim prekroceni nebo podkroceni vstupniho analogového fidiciho signalu odpojen proud do civek.

Po navratu Fidiciho signalu na platnou hodnotu bude proud do civek obnoven. Pti volbé Zadna akce bude pFi ptekroceni nebo podkroceni vstupniho
analogového fidiciho signalu proud do civek zachovan a je omezen na nastavené hodnoté maximalniho proudu.

www.argo-hytos.com
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U symetrickych fidicich signald (10 V, £10 mA) ma polarita a rozsah fidiciho signélu stejnou funkci.

()
l INFORMACE V pripadé aktivace obou se funkce navzajem vyrusi a ventil pracuje jako v zékladnim nastaveni.

Ventil je odolny proti Spatnému nastaveni vstupniho signalu, rozsahu, polarité nebo typu.

[ J
l INFORMACE V pfipadé Spatného nastaveni vypise chybové hlaseni a nepracuje mimo povoleny rozsah.

PY PFi fidicim signalu mimo stanoveny rozsah signalizuje ventil chybu a dle nastaveni bud zachova proud do civky
l INFORMACE | odpovidajici posledni platné hodnoté fidiciho signalu nebo proud do civky odpoji.
Viz volba , Zakazat vystup po chybé vstupniho signalu”

® Raciometrické vstupy Ucc/2+10 V a Ucc/2+5 V slouZi primarné pro pouZiti analogovych joystickd.
INFORMACE . . P " ;
l Dle Urovné napajeciho napéti zvolte vhodny rozsah vstupu.

8.9.2 Prah, zesileni a posunuti nuly signalu Zadané hodnoty

Symbol bloku pro prahovou hodnotu, posunuti nuly a zesfleni Okno konfigurace:
e Ridictsignal: zisk, metvé pésmo a prahové hodnota
Offset Zesileni Mrivé pasmo o . [ T
= 80% - 80%
o b u 60% | - 60%
- 40% - 40%
Meéfici bod i
z o
204 Lo
- thr_setp 7 [
- gain_setp 7 [
- offset setp =il =
R I IR A R : i
Prahova hodnota [%]
;
o =

Obrazek 8-11: Prah, zesileni a posunuti nuly signalu Zadané hodnoty

Prahova hodnota (mrtvé pasmo, threshold)

Nastaveni prahové hodnoty (mrtvé pasmo) se pouziva k potlaceni slozek Sumu kolem nulového bodu fidiciho signélu. Prahova hodnota je uvadéna
jako procentni podil Fidiciho signalu. Ridici signaly, které jsou mensi nez zvolena prahové hodnota, nejsou zpracovéany, coz znamena, ze pred hranici
prahu je nulovy signdl. Je-li prahovd hodnota prekrocena, fidici signal se zasle v poméru 1:1. Tim se potlaci regulace kolem nulového bodu v disledku
slozek Sumu. Jak je patrné na obrazku 8-11, prah ¢ini 5 %, coz znamena, Ze vsechny signaly mensi nez 5 % nebudou zpracovany, a Ze signaly vétsi
nez 5 % zpracovany budou.

® Tento parametr je dUlezity pro zajisténi pfesného a stabilniho ovladani hydraulickych systému. Pokud je prahova
l INFORMACE  hodnota nastavena prilis vysoko, ventil mlze reagovat pomalu nebo vibec nereagovat na malé zmény signalu.
Naopak, pokud je prahova hodnota nastavena pfilis nizko, ventil m@ze byt pfilis citlivy a zplsobovat nestabilitu systém

Negativni a pozitivni zesileni (zisk, gain)

Parametr gain u hydraulického ventilu oznacuje zesileni nebo citlivost ventilu na fidici signal. V praxi to znamena, jak velkd zména pritoku nebo tlaku
nastane v reakci na zménu fidiciho signalu. Vysoky gain znamena, ze i mala zména signdlu zptsobi velkou zménu pratoku nebo tlaku, zatimco nizky
gain znamena, ze zména bude mensi.

Funkce umoZnuje nastavit rychlost nardstu otevieni ventilu s rostoucim vstupnim Fidicim signdlem v rozsahu 0 < zesileni < 4.

P Gain je dulezity parametr pfi nastavovani a ladéni hydraulickych systém0, protoze ovliviiuje stabilitu a presnost regulace.
l INFORMACE | Prilis vysoky gain mGze zpUsobit nestabilitu a kmitani systému, zatimco pfili3 nizky gain mize vést k pomalé a
nepresné reakci.

Posunuti nuly (offset)

Posunuti nuly, které je ¢asto zminovano jako kompenzace pasma necitlivosti, se u ventilll pouziva k elektronickému omezeni prekryti prestavenim
hydraulicko-mechanické nulové polohy ve sméru k fidicim hranam. Offset, ¢asto vztahovany ke kompenzaci mrtvé zony, je pouzit k elektronickému
zmenseni pozitivniho kryti Soupatka posunem hydraulické mechanické nuly ve sméru k fidicim hranam. To znamena, ze pfi zméné od jedné hrany

k druhé Soupétko ventilu preskoci oblast kryti. Krajni hodnoty musi byt zvoleny tak, aby ventil pokracoval bez pozitivniho kryti s cilem zabranit nechténému
poklesu pratoku. V pripadé poruchy elektrického napajeni se Soupatko automaticky prestavi do vychozi stfedni polohy plsobenim stfedicich pruzin.

P Offset je dllezity pro presné nastaveni a kalibraci hydraulickych systéma, protoze umoziuje kompenzovat riizné
l INFORMACE | faktory, jako jsou mechanické tolerance, opotiebeni nebo teplotni zmény.
Spravné nastaveni offsetu muze zlepsit vykon a stabilitu systému.
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8.9.3 Linearizace signalu Zadané hodnoty

Symbol bloku Okno konfigurace:
Ridici signal: linearizace e
Linearizace s o0 20 Hodnoty
- 1] aktivni - "
. 1 Pogetbodi: [ 21 ~
W - 1) Vstup [5] Vystup [%]
N 1[-1000_|-1000
60% - 2[00 |00
1) 3/-80,0 -80,0
s 4[700_|-700
e, 40% N 5[600 |-600
Meéici bod 5500|500
3 7 -400 -40,0
20% |
2 8-30,0 -30,0
9/-200 -20,0
% o il 0100|100
£ N Moo oo
% - non_setp ] 2[00 100
— e 3200|200
s 4300|300
. 5400|400
4056 | 16500 500
6 17,600 0.0
5 18,700 700
-60% —| 19,800 800
3 20900  |200
3 211000 100,0
e
2
<D . T T T T T T T T 1
-100 -80 -60 -40 -20 o 20 40 60 80 100
oK Vstup Stomno

Obrazek 8-12: Linearizace signalu Zadané hodnoty

Linearizace umozriuje ménit charakteristiky ventilu v celém rozsahu fidiciho signalu. Jedingm omezenim pro zmény je skutecnost, Ze se vystupni signal
nad ridicim signalem musi monoténné zvysovat. Pocet bodu linearizace Ize libovolné ménit, minimalni pocet jsou tfi, maximalné dvacet jedna bodu.
Linearizacni kfivka se zac¢ne uplatiiovat po zatrzeni policka ,aktivni”.

8.9.4 Rampova funkce

Symbol bloku

Rampa
Meéfici bod
'M‘ - ramp_setp

Okno konfigurace:

Rampy

Civka A - otevirani Civka A - zavirani Civka B - otevirani Civka B - zavirani
100 [s] 50 [s] 100 [s] 50 [s]
10,0 50 10,0 5.0
100 100 100 100
o 0 0 o
o 50 50 0 0 50 50 0

0K Storno

Obrazek 8-13: Okno konfigurace rampové funkce
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Rampova funkce umoziuje vytvorit pevny a docasné linedrni vztah mezi zménou fidiciho signéalu zadané hodnoty ve tvaru skoku a dosazenim zadané
hodnoty pomoci tvaru rampy. Tuto funkci Ize pouzit k potlaceni skubani a diskontinudlnich procest, ¢imz se zabrani hydraulickym raz&m. Doba nastaveni
rampy se vzdy vztahuje k 100% skoku fidiciho signalu Zadané hodnoty. Niz3i velikost skoku znamena ¢aste¢nou doby rampy.

Rampa vzestupu nastavi ¢as, za ktery signal za rampovou funkci vzroste z 0 % na 100 % pfi 100% skokovém narlstu signalu, ktery do rampové funkce
vstupuje. Rampa sestupu nastavi ¢as, za ktery signal za rampovou funkci poklesne ze 100 % na 0 % pfi 100% skokovém poklesu signalu, ktery do
rampové funkce vstupuje. Maximalni doba rapy je 45 sekund.

PY Rampové funkce v hydraulickych ventilech jsou dulezité pro fizeni rychlosti a plynulosti pohybu hydraulickych
l INFORMACE  aktuator(, jako jsou valce nebo motory. Tyto funkce umoznuiji postupné zvysovani nebo snizovani pritoku hydraulické
kapaliny, coz zajistuje hladky a kontrolovany pohyb.
[
l INFORMACE  Rampové funkce je jediny blok ktery Ize ménit ve viech Urovnich pristupu, je nezavisly na nastaveni prav viz kapitola 8.5.1

8.9.5 Regulace polohy

Symbol bloku

Regulace pc:rohgr
O

Meéici bod

-Nl- - add_pos

Okno konfigurace:

PID regulator

Reguldtor: Senzor polohy

Kp

kd [016

1 [ms]
D " m

Owladani PID

[ aletivni

‘ 0K | Storno

Obrazek 8-14. Okno konfigurace regulatoru polohy

Jednotlivé parametry - proporcionalni ¢len (Kp), integra¢ni ¢len (Ki), deriva¢ni ¢len (Kd) - Ize samostatné nastavovat a Ize je numericky a graficky
upravovat, jak je patrné v oknu konfigurace.

Varianta ventilu EO2 predstavuje kaskadovy fidici obvod se dvéma okruhy, pricemz fizeni proudu je podfizeno interni regulaci polohy.
Protoze se jedna o kaskadové fizeni, je tfeba zd(raznit, Ze se fidici obvody pfimo ovliviiuji navzajem a nastavovani jejich parametrti mohou provadét
pouze osoby s odpovidajici kvalifikaci.

Zakladni principy regulatoru PID a obecné i kaskadové struktury jsou dobre znamé a Ize je proto prevzit z odborné literatury. Proto uz zde nebude
dale tato problematika probirana.

Uzivateli je navic poskytnuta jednoduchd, ale proveditelnd metoda pro urceni parametrd regulatoru v zavislosti na aplikaci. Jak bylo napsano, jde o
jednoduchou, ale proveditelnou metodu, ktera si vsak neklade narok na dosazeni absolutné optimalniho nastaveni regulatoru. Zde se také odkazuje
na obecnou literaturu.
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Jednoducha metoda pro nastaveni parametrd regulatoru:

» Nejprve se nastavi parametry Ki, Kd na nulu a proporciondini ¢len na malou hodnotu.

Pokud jsou ridici smycky stabilni, stanovi se skok zadané hodnoty a je monitorovana odezva fidici smycky. Zvolené nastaveni regulatoru by mohlo
mit tendenci k nasledovani skoku zadané hodnoty, a proto se musf provést kompenzace odchylky. Pokud se nejedna o tento pfipad, zkontrolujte
prosim nastaveni polarity a / nebo typ signalu ¢i rozsah.

Pokud se provadi kompenzace odchylky, proporcionalni ¢len Kp se v dalsim kroku kontinuainé zvysuje az do preteceni fidici proménné. Potom se
vrati proporciondlni ¢len zpét na posledni hodnotu, ktera byla pred prekrocenim fidici hodnoty.

Podobné se postupuje u integracnich konstant Ki. Zde v3ak je maly prekmit fizené proménné dovolen.

Poslednim faktorem je derivacni ¢len. Postup je stejny jako dfive. Derivacni ¢len by mél vést k nepatrnému prekmitu fizené proménné v disledku
zruseni zvoleného nastaveni Ki, ¢imz se dosahne pozadované regula¢ni chovani.

Pokud byl zde uvedeny postup Uspésné proveden, je podle potfeby mozné déle snizit Fidici ¢as zvysenim vychozi hodnoty Kp a potom hodnoty Ki.
Pokud je trvani prekmitu v disledku derivacniho clenu a kvdli zvolenému ¢lenu Ki vyrazné na tkor fidiciho ¢asu, doporucuje se snizit Kp, Ki a Kd.

Nespravné nastaveni PID parametr( bude mit negativni dopad na chovani ventilu, na jeho vlastnosti a schopnosti.
VAROVANI o O ey AT - s q
Je tfeba dbat zvy3ené opatrnosti a neménit nahodile parametry.

4 Nastaveni regulatoru z vyroby je provedeno s ohledem na stabilitu a nejlepsi funkcnost ventilu. Pro vétsinu aplikaci nentf
l INFORMACE M . .
tfeba ménit parametry regulatoru.

° INFORMACE V pfipadé deaktivace regulatoru polohy prejde elektronika do rezimu fizeni v oteviené smycce a dodava do civek proud
l pfimo umérny fidicimu signalu.

8.9.6 Regulace proudu

Symbol bloku

Q-El

Meérici bod

N— - reg_cur

Okno konfigurace:

~PID

- tor: civka A ~Radié: civka b
K kp
K Ki
Ol c— N O C—
P {J P o)
Iy [ms] 1) ms]
D [J [ms] D [J [ms]

Ovladani PID
B4 aktivni

Obrézek 8-15: Okno konfigurace requldtoru proudu
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Elektronika ventilu je vybavena dvéma samostatnymi PID regulatory proudu, z nichz kazdy ovladéa jednu civku. Ve standardni rezimu jsou regulatory
proudu podfizeny reguldtoru polohy. Nastaveni regulatoru od vyroby je provedeno s ohledem na nejlepsi vykon ventilu. V pfipadé potreby je mozné
deaktivovat regulator polohy a regulatory proudu pfevezmou plné fizeni proudl do civek.

Nespravné nastaveni PID parametri bude mit negativni dopad na chovani ventilu, na jeho vlastnosti a schopnosti.
VAROVANI M . . . .
Je tfeba dbat zvy3ené opatrnosti a neménit nahodile parametry.

8.9.7 Omezovac proudu a dynamického mazani

Symbol bloku
Omezovac proudu Dynamické mazani
PWM | 4. |cos Dithering
fle) | e XA
.
- |
Meéfici bod

-»- - curret

Okno konfigurace:

- Vystup
~Civka A ————————— - Dithering civka A ~ Dithering civka B ~Civka B
Imax Imax
4A 48
- - 100 — 100 — - -
| » » 1k
| 60 — 50 — -
e 40 | 40 | e
- 20— |10% I I 20 [10% I o -
- - FpVAN FANRVANI AN VAN AN AN FpAN FANRVANIV AN VAN AN AN - -
— AV ARV SAVELAEY AR Y. AR V/ELY AVARY.SAVELAEY AR SR V/ELY —
s 30 4 | | 30 4 | =
a0 < | [I] a0 <
T o | .| 0
80 — ! 80 -
-100 — 14,29 msec T — -100 — 14,29 msec
|
Amplituda [%] Amplituda [%]
Frekvence [Hz] Frekvence [Hz]
: 0 0 :

Obrézek 8-16: Nastaven/ omezovace proudu a dynamického mazani

Omezovac proudu

Pomoci omezovace proudu Ize prednastavit maximalni proud civky A nebo civky B, a to v rozsahu aplikace a v zavislosti na konfiguraci ventilu.
Snizenim hodnoty maximalniho proudu pod maximalni pfipustnou hodnotu proudu se také snizi vykonovy limit ventilu a jsou rovnéz ovlivnény jeho
dynamické vlastnosti. Maximalni hodnota proudu nesmi prekrocit hodnotu uvedenou na plasti civky. Maximalni proud elektroniky je 4 A na civku.

Elektronika ma maximalni proud do civky omezen na 4A efektivni hodnoty, proto mdze byt maximalni hodnota
l INFORMACE  proudu v provozu kratkodobé, ve pickach, prekrocena, typicky pfi zapnuti dynamického mazani s velkou amplitudou
a malou frekvenci.
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Dynamické mazani

Amplituda dynamického mazani a frekvence umoziiuje pohyb Soupatka ventilu v fadu mikrometrd, ktery ovliviiuje tfeni a méa vliv na hysterezi ventilu
a citlivost odezvy. Pfi zméné hodnoty amplitudy a frekvence, je tfeba vzit v ivahu skutecnost, Ze pfi vysoké hodnoté amplitudy a kmitoctu ventil
vykonava stalou oscilaci, kterd maze zplsobovat, Ze v hydraulickém systému budou pokracovat vibrace a budou tedy i viditelné.

Je-li naopak amplituda pfilis malad nebo je zvolend frekvence prilis vysoka, zvysuje se hystereze a klesa citlivost odezvy.

Lze nastavit frekvenci 10 az 300 Hz a amplitudu 0 az 100 % maximalniho proudu civkou, pro kazdou civku zvlast.

8.10 Tabulka parametrt

Tabulka parametrd

Méfené hodnoty # Popis Hodnota Jednoth *
Stav Ok 1 Ridici signal: Typ signalu -10... 10V (0 + 10V) -
. . 2 Ridici signal: Polarita pozitival
ain_setp: -0.01V inv_setp: -0.1% . R
thrsetp:  0,0% nolin_setp:  0,0% 3 Ridici signal: Rozsah norméini
ramp_setp:  0,0% gainsetp:  0.0% 4 Ridici signal: Zakazat vystup po chybé vstupniho signalu zakazat vystup
EELE mna 5 Ridici signal: Treshold 00 %
V2P +1323V Vi2m: -1433V =
Mculcc +330V Vin +2403V 6 Ridic signal: Povolit linearizaci zakazéno
add_pos -02% regpos -37.2% 7 Ridici signal: Linearizace 21 body
'et::r::: 'S;’:% mt:':rtz ::gﬁ & Haorni signél: Rampa nahgru 000 s
cura +03A curb: +0,44 9 Haomi signal: Rampa dold 0,00 5
ainsen: +2.8% Gz sz 10 Dolni signal: Rampa nahoru 0,00 s
e i T AN 11 Daini signsl: Rampa dold 000 s
mecu_temp:  40,8°C 12 Ridici signal: pozitivni zisk 1,00
13 ﬁ\'d\'c\'slgnél: negativn zisk 1,00
L 14 Ridici signal: Pozitivni mrivé pasme 0 %
Vypnuto | Staticky | Obdélnik | Trojthelnik | Sinus 15 Ridicr signal: Negativni mrivé pasmo 0 %
16 Senzor polohy: Povolit PID regulator povoleno
17 Senzor polohy: P (PID) 40,00
18 Senzor pozice: | (PID) 70 5™
19 Senzor polohy: D (PID) 016 s
20 Civky A, B: Povolit PID regulator povoleno
Ovladani vystupu probiha podle 21 Civka A: P (PID) 40,00
nastavené konfigurace. 22 Civka A: 1 (PID) 10 st
23 Civka A: D (PID) 0 s
24 Civka B: P (PID) 40,00
25 Civka B: 1 {PID} 10 B
26 Civka B: D (PID) 0 s
27 Civka A: Dithering frekvence 70 Hz

Volba signalu na analogovém vystupu

o v

Storno

Obrézek 8-17: Okno tabulka parametri

o]

Okno obsahuje ¢tyri dllezitd podokna umoznujici kompletni dohled, ovladani a nastavovani parametr( ventilu:

- Mérené hodnoty - 8.10.1.

- Manualni ovladani - 8.10.2.

- List parametri — 8.10.3.

- Volba signalu na analogovém vystupu - 8.10.4.

8.10.1 Mérené hodnoty

Méfené hodnoty

Stav DK - Zobrazuje aktudlni stav ventilu a chybova hlaseni.

Chybova hlaseni viz tabulka 5-1

ain_setpr 0,00V
thr_setp:  0.0%
ramp_setp:  0.0%
off_setpr 0U0%
VIZR: +1329V

inv_setpr 0.0%
nolin_setpc 0.0%
gain_setp:  0.0%

Vi2ZM: 1499V

Mcullec: +32.30V Vine +2402V i
add_pos -D.8% reg pos -605% < Zobrazuje aktualni namérené hodnoty. Vyznam
: jednotlivych méficich bodl viz tabulka 8-1
reg_cur_a  -29.3% reg_our_b:  +T70.2% !
pwm_x 0.0% pwm_b: +70.2%
cur_a  +04A cur_b: +0.4A

invi_sen: +3.3%
gain_sen:  +1.3%

ain_sen:  +3.3%
off_sen:  +0.8%
nolin_sen:  +1.3%

mcu_temp:  40,8%C

Obrazek 8-18: Podokno Mérené hodnoty

® Okno méfenych hodnot dava presny aktualni stav ventilu informace o poruchach, méfenych hodnotéach napéajecim
l INFORMACE e « e . L ; ) .
napéti a teploté. Vétsinu parametrd Ize zobrazit i na osciloskopu, viz kapitola 8.11.
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8.10.2 Manualni oviladani

Program SPRM9 umoznuije fidit pfipojeny ventil pfimo bez zmény fidiciho signalu. Po aktivaci je mozné ménit fidici signél pro jednomagnet v rozmezi
0...100 % nebo -100 % ... + 100 % pro dvoumagnet.
Rizenf Ize provadét ru¢nim zadanim trvalé hodnoty nebo vyuzit vestavéného generétoru signélu.

A VAROVANI PFi ru¢nim fizenf elektronika nereaguje na vstupni fidici analogovy signal.

~Manualni ovladani

Vypnuto | Staticky | Obdélnik | Trojihelnik | Sinus |

Ovladéni vystupu probihd podle
nastavené konfigurace.

Obrazek 8-19: Manudlni ovladani je vypnuto, ventil je fizen vstupnim ridicim signalem

~Manualni ovladani

Vypnuto | Statickj | Obdélnik | Trojihelnik | Sinus |

Amplituda Im |:|

Obrazek 8-20: Manualni ovladani je zapnuto, ventil je rizen zadanou hodnotou otevieni

Statické rizeni — slouzi k zadani konstantni trvalé hodnoty fidiciho signélu v rozpéti +100 % pro dvoumagnet a 0-100 % pro jednomagnet.

~Manualni ovladani
Staticky | Obdeéni
Amplituda |:|
Offset (]

at

Al

m T2
T Joooo | []
T2 [oood | [

Obrazek 8-21: Manudlni ovladani je zapnuto, ventil je rizen obdélnikovym pribéhem

Obdélnikovy prabéh fidiciho signalu — generuje on/off signal s moznosti nastaveni amplitudy 0-100 % fidiciho signalu, volitelnymi dobami ¢asd
sepnuti a vypnuti od 0,05 s — 100 s. Pomoci funkce Offset je mozné s prlibéhem posouvat ve sméru osy Y 0 100 %.
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~Manualni ovladani
Vypnuto | Staticky | Obdéinik | Trojihelnik | Sinus
Ampituds 00| [
Offset ]

™ T2
™ [oooo | [
T2 [oooo | [

Obrazek 8-22: Manualni ovladani je zapnuto, ventil je rizen trojuhelnikovym pribéhem

Trojuhelnikovy priibéh fidiciho signalu — generuje trojuhelnikovy signal s moznosti nastaveni amplitudy 0-100 % fidiciho signalu a volitelnymi
¢asy nabéhu a sestupu od 0,05 s — 100 s. Pomoci funkce Offset je mozné s prlibéhem posouvat ve sméru osy Y 0 £100 %.

~Manualni ovladani
Vypnuto | Staticky | Obdélnik | Trojiihelnik | Sinus
Amplituda (]
Offset (000 | [

Obrazek 8-23: Manudlni ovladani je zapnuto, ventil je rizen sinusovym pribéhem

Sinusovy prubéh fidiciho signalu — generuje sinusovy prabéh fidiciho signalu s amplitudou 0-100 % fidiciho signalu.
Dobu trvani jedné periody je mozné zvolit od 0,05 s — 100 s. Pomoci funkce Offset je mozné s prlibéhem posouvat ve sméru osy Y 0 £100 %.

RUznymi kombinacemi offsetu a amplitudy v generovanych funkcich Ize prekrocit rozsah pozadované vstupni hodnoty

L pres 100 %. | kdyz bude zadana hodnota prekracovat 100 % nikdy nebude prekrocen limitni proud do civek.
INFORMACE . ) o o L N oy . P L . .
l Této vlastnosti Ize pouZit napf. pro ziskani trapézového prabéhu z trojuhelnikového signalu vhodnym zvolenim offsetu
a amplitudy.
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# Popis Hodnota Jednotk *
1 Ridici signak: Typ signélu -10.. 10V (D = 10V) ~
2 Ridici signal: Polarita pozitivai
3 ﬁﬁ:h'cisignél: Rozsah normalni
4 Ridici signal: Zakézat wistup po chybé vstupniho signalu zakazat vystup
5 ﬁfch'cisignél: Treshold 00 %
6 Ridici signal: Povelit linearizaci zakézano
7 Ridici signél: Linearizace 21 body
& Horni signl: Rampa nahoru 0,00 s
9 Horni signdl: Rampa dald 0,00 3
10 Dolni signél: Rampa nahoru 0,00 5
11 Dolnisignal: Rampa dold 0,00 s
12 ﬁfch'cisignél: pozitivni zisk 1,00
13 Ridici signal: negativni zisk 1,00
14 Fu{|'4:l|'c|'signél: Pozitivni mrtvé pasmo 0 %
15 Ridici signal: Negativni mrivé pasmo 0 %
16 Senzor polohy: Povolit PID regulator povoleno
17 Senzor polohy: P (PID) 40,00
18 Senzor pozice: | (PID) 70 g
19 Senzor polohy: D (PID) 016 s
20 Civky A, B: Povalit PID regulator povoleno
21 Civka &: P (PID) 40,00
22 Civka A: | {PID) 10 5!
23 Civka &: D (PID) 0 5
24 Civla B: P (PID) 40,00
25 Civka B: I {PID) 10 !
26 Civka B: D (PID) 0 s
27 Civka A: Dithering frekvence 70 Hz y

. . - . o , , ) L ix . Obrézek 8-24: List parametrd
Moznosti nastavovani parametrt predstavené v ramci blokového schématu Ize také provadét v seznamu parametrd.

Vsechny parametry jsou uvedeny v zavislosti na konfiguraci ventilu.
Po dvojkliku na pozadovany parametr se objevi okno, které predstavuje meze parametru a obsahuje pole pro nastaveni individualni hodnoty.

== Upravit parametr X

Civka A: Dithering amplituda

10 %

minimum 0%

maximum 100 %

Obrazek 8-25: Zadani hodnoty parametru

8.10.4 Volba signalu na analogovém vystupu

Volba signdlu na analogovém vystupu ———,
ov “|

Obrazek 8-26: Vlolba signalu na analogovém vystupu

Ventil nabizi moznost analogového vystupu na pinu F a C hlavniho konektoru. Na vystupu je napéti tmérné hodnoté na zvoleném méficim bodu,
viz tabulka 8-1. Volba 0 V vystup deaktivuje a volba 5 V nastavi na vystup referencni napéti 5 V.

4 INFORMACE Referenc¢nich 5V je mozné pouzit na fizeni ventilu potenciometrem. Pro jednomagnet je tfeba zvolit vstup 0...5 V,
l pro dvoumagnetovy ventil vstup 2,5+2,5V (viz kapitola 8.9.1)

o
l INFORMACE | Pro zobrazeni aktudlni pozice Soupétka na analogovém vystupu je tfeba zvolit méfici bod nolin_sen.
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8.11 Osciloskop

Osciloskop
Nastavenf
Meéfici body | PID | Dithering

Kanal 1: -0,1%
K —
Kanal 2: 0,0A
B
Kanal 3: +0,1A
e —
Kanal 4: +0,1%

1004
gain_setp ~

cur_a 2

curb v

B — | nolin_sen -

Manuéini ovladani

Vypnuto | Staticky | Obdélnik | Trojihelnik | Sinus

Ovladani vjstupu probihd podle
nastavené konfigurace.

-100

cur_a [A]
T T
35 40

nolin_sen 41 ]
50 55 60

gain_setp [%] cur b IA
, :

-5 -125.

T
25 30 45

Interval Is] Velikost okna Is] [ Start l Zastavit [ Ulozit ][ Zpét ]

Obrazek 8-27: Osciloskop pro zobrazeni dat v redlném case

Pomoci osciloskopu Ize zobrazit interni data ventilu v rezimu online.

Pristup k osciloskopu je zajistén pres ikonu na panelu nastroju (viz kapitola 8.6), nebo pomoci menu Zobrazeni - osciloskop, viz kapitola 8.5.
Osciloskop je strukturovan nasledujicim zptsobem: okno prehravani (vlevo), panel aktivace méficich bodud (vpravo nahofe), manuéini ovladani (vpravo
dole) a ovladaci panel (dole). Interval popisuje obnovovaci frekvenci a velikost okna urcuje délku zobrazeného prabéhu signalu.

Nahravani je fizeno pomoci Start / Stop. Nasnimané pribéhy Ize ulozit do souboru bud' jako obrazek, nebo jako data ve formatu *.csv pro dalsi zpracovani.
Vyznam jednotlivych méficich bodd je vysvétlen v tabulce 8-1. Soucasti karty nastaveni jsou jesté polozky PID a Dithering. Tyto polozky slouzi k pfimé
zméné parametrl PID regulatord a dynamického mazani tak aby bylo mozné na osciloskopu hned sledovat zmény vyvolané Upravou téchto parametrd.
Manuélni ovladani je popsano v kapitole 8.8.2.

8.12 Stavovy radek

IRez'im: Online | Stav: OK | Firmware: v1.0.0.37/v2.0.0.96 SN: SE824024.00005 / PRMI3-103¥11/60-24E02502A-8 / 47002200 / 2284327 ‘ technik | bez nézvu I

Obrazek 8-28: "Stavovy radek "

Stavovy radek zobrazuje hlavni stavové informace s ohledem na tyto body: (v obrézku 8-21 zleva doprava):
» Popis rezimu komunikace
» Popis stavu elektroniky ventilu
» Informace o pouzité verzi firmware
» Informace o provedeni ventilu
» Uroven pfistupu technik/uzivatel
» Informace o pouzitém datovém souboru parametr

8.13 Aktualizace firmwaru

Z menu Ventil — Aktualizace firmwaru je mozné provést aktualizaci firmwaru elektroniky ventilu. Aplikace se pfipoji na aktualiza¢ni server a dle
typu elektroniky vybere vhodny firmware pro dany hardware. V pfipadé existence novéjsi verze vybidne k aktualizaci. Po stisku tlacitka Start
aktualizace probéhne automatické prehrani firmware. Firmware ma dvé ¢asti, ¢ast 10 a ¢ast Control, obé ¢asti se aktualizuji soucasné.

Béhem aktualizace firmware se rozblikaji vdechny LED na elektronice a budou blikat az do ukonceni nahravani. Vsechna nastaveni elektroniky
zUstanou nezménénd, aktualizace neménf uzivatelské nastaveni. Na zavér vyda aplikace informaci o Uspésné nebo nelspésné aktualizaci.

V pfipadé nelspésné aktualizace zkontrolujte, jestli je Vase zafizenf pfipojené k internetu a pfipojeni ma dostatecnou kvalitu. Velikost aktualiza¢niho
bali¢ku, ktery je potfeba stahnout, je cca 500 KB. V pfipadé nemoznosti internetového pripojeni je mozné aktualizovat firmware ze souboru.

Pro aktudlni soubor firmwaru kontaktujte technickou podporu Argo-Hytos.

&N Aktualizace firmwaru

Aktualizace firmwaru

Firmware v zafizeni

CONTROL verze firmwaru:
10 verze firmwaru:
Sériové Eislo:

Vlastnosti:

Firmware pfipraven k aktualizaci

V2.0.0.96 CONTROL verze firmwaru: ~ 2.0.0.96
V1.0.0.37 10 verze firmwaru: ~ 1.0.0.37
SEB24024

0x00000000

Firmware je staZen z aktualizaéniho serveru.
Movwy firmware je stejny jako v zafizeni.
Stile cheete aktualizovat firmware?

Firmware ze souboru

Start aktualizace

www.argo-hytos.com
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Po uzavrenf okna , Aktualizace firmwaru” prejde vzdy ventil do rezimu off-line, je tfeba se znovu k ventilu pfipojit
VAROVANI . e . y O oou e .
pres ikonu PFipojit k ventilu nebo pres menu Ventil - Pfipojit k ventilu.

Neukoncujte nebo neminimalizujte aplikaci béhem aktualiza¢niho procesu. Kazdym zasahem se aktualizace ukonci a
INFORMACE  bude tfeba zacit znovu. Pri prerusené aktualizaci a opétovném pokusu o pfipojeni elektronika vypise ze nema firmware
a aktualizace se spusti znovu.

o

INFORMACE | Aktualizace firmware nemaze a neméni uzivatelské nastaveni.

o

Pro aktualni soubor firmwaru, pokud neni mozné ventil aktualizovat z internetu, kontaktujte technickou podporu
Argo-Hytos.

9. Opravy, provadéné osobami znalymi

Opravy vyrobku smi provadét jen vyrobce, uzivatel mize ménit pouze parametry pres aplikaci SPRMO.

Opravy hardwaru nejsou povoleny a zafizeni musi byt predano k opraveé vyrobci.

V pripadé zjisténi vady na ventilu se obratte na ARGO-HYTOS. Otevieni ventilu tfeti stranou je zakazano a vede k propadnuti reklamace. V pfipadé
reklamace prosim uvedte typovy kli¢, ¢islo SAP a vyrobni ¢islo ventilu, tim se zajisti urychlené zpracovani pozadavku.

Opravu ventill mohou provadét pouze osoby s odpovidajici kvalifikaci.

10. Udrzba vyrobku

Vyrobek je beztdrzbovy a pfi dodrzeni tohoto ndvodu nepotfebuje béhem své cinnosti zadnou udrzbu.

INFORMACE

o

11. Dodavané prislusenstvi, nahradni dily a spotfebni material

A. Prislusenstvi
K zafizeni se nedodava zadné pislusenstvi.

B. Nahradni dily
K zafizeni se dodavaji nahradni dily, viz katalogovy list CZ 8010.

C. Specialni nastroje, zafizeni a materialy
K montazi a provozu nejsou tfeba zadné specialni nastroje.

D. Spotiebni material
Zafizeni ke svému provozu nepotiebuje zadny spotfebni material.

12. Cinnosti po skon¢eni pouzitelnosti vyrobku

Aplikace SPRM9 se neinstaluje, odstranéni se provede smazanim slozky, ve které se aplikace nachazi.
Nastaveni aplikace se uklada do slozky "C:\Users\<uzivatel>\AppData\Local\SPRM9\config.xml", kterou je po skonceni uzivani aplikace také mozné smazat.
Fyzické odpojeni ventilu mize provadét jen vyskolend osoba se znalostmi v elektrotechnice min. Uroven 6, dle vyhlasky ¢. 194/2022.

Po skonceni Zivotnosti vyrobku je nutné pfi likvidaci postupovat v souladu s platnou legislativou. Vyrobek se sklada z ¢asti, které jsou po roztfidéni
samostatné recyklovatelné.

Z hlediska platnych pravnich predpisti o odpadech se v pfipadé elektroodpadu jedna o nebezpec¢ny odpad, jehoz likvidace podléhd zvlastnimu rezimu.
Je zakazano vhazovat elektroodpad do nadob urcenych pro sbér komunalniho odpadu. Vyrobek je mozné odevzdat do sbérnych mist elektroodpadu.

13. Kontakt na vyrobce, distributory, servis, oddéleni oprav, oddéleni reklamaci

&Py, ARGO-HYTOSs.r.o.

—b— Dé&lnick4 1306 » CZ - 543 01 VRCHLABI o Czech Republic
Tel. +420 499 403 111 e E-mail: info.cz@argo-hytos.com
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