Externi digitalni fidici elektronika v provedeni Eurokarty

Technické parametry

» Externi digitalni elektronika ve formatu Eurokarty uréend pro fizeni proporcionalnich rozvadécd s jednim
nebo dvéma elektromagnety v oteviené smycce nebo v uzaviené smycce se zpétnou vazbou ze snimace
polohy Soupéatka

» Elektronika je regulatorem s moznosti pripojeni dvou zpétnych vazeb. Lze ji obecné pouzit také pro regulaci
proporcionalnich ventill pro fizeni tlaku, pratoku a servoventilu. Déle pro fizeni procesd s pomalymi
I rychlymi pracovnimi cykly, P/Q regulaci, kaskadni regulaci tlaku atd.

» Elektronika fidi plynule polohu Soupatka rozvadéce proporciondlné k velikosti vstupniho signalu s minimalni
hysterezi

» Vystupni Fidici proud pro civku elektromagnetu je nezavisly na teplotnich zménach a zménach impedance
zatéze

» Rizenf civky PWM signalem sniZuje hysterezi charakteristiky ventilu a optimalizuje pfesnost dosazeni polohy
Soupatka

» Velky, Ctyfmistny, sedmisegmentovy LED displej na celnim panelu elektroniky umozriuje snadny odecet
hodnot a nastavovani parametrt pomoci tlacitek

» Jadrem spolehlivé a flexibilni elektroniky je 16-bitovy procesor s velkou vykonovou rezervou

» Velka flexibilita nastaveni pomoci software a velka adaptabilita pro rlizna regulacni rozhrani umoznuje
pouziti elektroniky pro rtzné typy elektromagnetl a zpétnych vazeb

» Zajisténa bezpecnost provozu diky vestavénému Watch-Dog modulu a modulu pro resetovani

» Elektronika je odolna vici prenosovym chybam. Integrovany algoritmus pro opravu chyb zamezuje zkresleni
signalu pfi pfenosu nebo ukladani dat

» Snadnd aktualizace software pomoci Flash-EPROM. Adaptace a rozsifeni software podle prani zékaznika
bez vymény EPROM, stazenim dat z PC pfes rozhrani RS232

Popis funkce

Displej a tlacitka

Karta EL4 je multifunkéni elektronicka fidici jednotka v provedeni eurokarty
pro fizeni proporcionalnich rozvadécd s jednim nebo dvéma elektromagnety
v oteviené nebo uzaviené smycce, bézné se zpétnovazebni regulaci polohy
Soupétka. Jednotka fidi polohu Soupatka rozvadéce na zakladé referen¢niho
vstupniho signélu, a to pfi zajisténi linedrni regulace s minimalni hysterezi.
Predni panel je vybaven LED diodami pro indikaci funkce karty, tlacitky pro
nastaveni parametr a také zditkami pro méreni a diagnostiku, ur¢enymi pro
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stavové LED Ctyfmistny, ~ konektor s pramérem 2 mm.

diody +/- sgdml;egmentovy Elektronika EL4 je navrzena pro regulaci s maximalné dvéma soucasné
displej vstupujicimi procesnimi signaly.

up —|

RIGHT Pouziti funk¢niho rozhrani dovoluje zménu parametrll za provozu, bez

zasahovani do ¢innosti regulatoru nebo prerusovani jeho funkce.
DOWN T Jednotka umozriuje analyzu vlastnosti systému prostrednictvi vybéru
LEFT parametr( displeje na PC. Stejné tak program pro monitorovani dovoluje
rozhrani primy pfistup k zesilovaci pomoci externich regulatord systému. (napf.
RS232/RS485 programovatelny logicky ovladac / PLC).

ENTER Karta EL4 umoznuje pfistup k riznym zesilovaclim z PC nebo reguldtoru
pomoci jejich adresovani (pfi pouziti RS485) a zasilani dat z jednoho
zesilovace do druhého (nastaveni pro kopirovani parametrd).
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zditky pro méreni ©©GND MON
a diagnostiku
pro | Uchytka pro vytazeni
konektor 2 mm 0 — ]

EL4-6

Prvek Funkce

Stavové LED diody zobrazeni provoznich stav a signall na digitalnich vstupech a vystupech

Stavové LED diody + /- zobrazeni sméru pozadované hodnoty pomoci znamének polarity pro parametry a mérené hodnoty

Displej Ctyfmistné zobrazeni parametrd a mérenych hodnot

Tlacitka UP, DOWN,

IEEFCT,aRéﬁ_II-_IER veskeré ovladani, programovani a ukladani se provadi pomoci tlacitek UP, DOWN, LEFT, RIGHT ESC a ENTER.

RS232/RS485 (volitelné), pres které se déje programovani a parametrizace pomoci PC, pfipadné komunikace se strojem

Sériove rozhrani nebo mezi dvéma zesilovaci.

Zditky pro méfeni pfimé méreni pozadovanych hodnot, skute¢nych hodnot, proudl elektromagnett a vnitfnich hodnot pres vystup
monitoru.

a diagnostiku Pouzivaji se konektory s koliky D 2 mm (S1.06, FB1, A, B, d1.01 ... d2.13)
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Technicka data

ARGONN Hlavni parametry

N HYTOS Provozni napéti

UB =24V DC (12 V DC na pozadani)

O RPO 101 102 103 Horni mezni hodnota

max. UB(t) =30V

Odebirany proud | [A]
Volitelné systémy elektromagnet

ERO @
ENO ©

SB1 SP2 SP3 394 Dolni mezni hodnota min. UB(t) = 18 V
P © O O Zvinéni <10%
Imax.=3,15 A

08/1,1/13/1,6/2,4/2,7/3,5
(dalsi provedeni na pozadani)

= (4]0

ZvInéni

Prikon 50 W

Maximalni vystupni proud (rychla pojistka) 3,15A

Referencni signal +10 V, max. zatézny proud 10 mA
Ridici napéti pro dosazeni pozadované hodnoty 24V =10 %

< 10 %, proud pro kazdy vstup < 20 mA

Rozsah teploty okolf

0..50°C(32...122 °F)

@@@

Rozsah teploty skladovani

-20 ... 60 °C (-4 ... 140 °F)

Pripojovaci konektor

podle DIN 41 612, 48pdlovy, typ F, pozlaceny

EMC (elektromagneticka kompatibilita)

-
Q0 A
OO FB1 SET
OOGN

B
B oI Odolnost proti ruseni

impulz na vedeni podle EN 61000-4-4
HF-Field podle EN 61000-4-3
ESD podle EN 61000-4-2

Emise

emise zavisla na vykonu podle EN 50011
vyzarena emise podle EN 55011

Rozméry

EL4-6

Predni panel /
deska tisténého spoje (PCB)

50,5 x 128,4 mm (1.99 x 5.06 in)
10 TE/3 HE 100 x 160 mm (3.94 x 6.30 in)

Vstupni signaly

Pozadované analogové hodnoty

1 vstup s diferencialnim rozlisenim 14 bit, 0 ... £10 V

1 vstup s jednim uzemnénim a rozlisenim 14 bit, 0 ... £10 V

1 vstup s jednim uzemnénim a rozlisenim 14 bit, 0 nebo 4 ... 20 mA
(R=2509Q)

Analogova zpétna vazba (vstup pro snimace)

1 vstup, rozliseni 14 bit, 0 ... £12V, 0... 20 mA/4 ... 20 mA
posuniti (ofset): 3 ... 10V, zesileni: cca 0 ...14 (R=100 Q)
1 vstup, rozliseni 14 bit, 0 ... £10V

Digitalni vstupy

8 vstupl, napétova hladina 0 V /24 V, 10 mA
(pozadovana hodnota 1 ... 4, ENABLE, RAMP, SIGN +, SIGN -)

Vystupni signaly

Proud civky elektromagnetu
(s pfebuzenim a rychlym odbuzenim)

2 koncového stupné s proudy az do 3,5 A

Analogovy vystup (pro fizenich dalsich elektronik)

1 vystup, rozliseni 12 bit, 0 ... £10 V

Vystup monitoru
(pro zobrazeni vnitfnich stavovych veli¢in)

1 vystup, rozliseni 12 bit, 0 ... £10 V

Digitalni vystupy (chyba, komparator)

2 vystupy, Uroven napéti0V/24V, 10 mA

Zditky pro méreni

proud civky elektromagnetu, snima¢ 1, nastavena hodnota, monitor a GND

Pomocné napéti

+10V, max. zatézny proud 10 mA

Volitelné vstupni / vystupni signaly

3 vstupy nebo vystupy, Uroven vystupu 24 V, Groven vstupu 5 V nebo 24 V

(na pozadani uroven 5 V pro inkrementalni snimace)

Rozhrani

RS232 nebo RS485 s 9pdlovym konektorem Sub-D na prednim panelu;
RS485 Ize i s konektorem na zadnim panelu
(funkce RS485 ve fazi pripravy)

Displej a provoz

Provedeni EL4-6

4mistny,7segmentovy displej, 6 tlacitek (nahoru, dol, vlevo, vpravo, Enter a
Esc) stavové LED: PW (napdjeni), ER (chyba), EN (aktivace),
SP1 ... SP4(51.01 ... $1.04), RPO (rampa = 0), |01 ... 103”

Frekvence a doby cyklu

Kmitoc¢et PWM

18 kHz

Doby cyklu

fizeni ventilu pomoci reguldtoru proudu — cca 0,22 ms

fizeni ventilu v uzaviené smycce s internim snimacem polohy — cca 0,22 ms
(pro ventil se zpétnou vazbu),

fizeni ventilu v uzaviené smycce s vnéjsim snimacem polohy — cca 0,44 ms
(dvojita regulace)

Prislusenstvi

Objednaci ¢islo

Propojovaci kabel k PC a EL4 - 5 m (196.9 in) 23144800

CD-ROM se software a manualem

(anglicka a némecka verze), prop. kabel 5 m (196.9 in) 23144600

Objednaci kli¢
Externi digitalni fidici elektronika ELS - - -
v provedeni eurokarty "7 Typ civky elektromagnetu v proporcionalnim ventilu
04 Size C19

Provedeni 06 Size C22
s displejem 6 10 Size C31
Rezim provozu
Rizeni: 1 ventil se 2 elektromagnety, oteviena smycka, bez zpétné vazby 01
Rizenf: 2 ventily s jednim elektromagnetem, otevfena smycka, bez zpétné vazby 02
Regulace ventilu: 1 ventil se 2 elektromagnety, uzaviena smycka, se zpétnovazebni regulaci polohy Soupatka ventilu 03
Regulace procesu: 1 ventil se 2 elektromagnety, uzaviena smycka se zpétnou vazbou jedné procesni veliciny 04
Dvojita regulace: 1 ventil se 2 elektromagnety, uzaviena smycka se zpétnovazebni regulaci polohy Soupatka ventilu a zpétnou vazbou jedné procesni veli¢iny 06
Dvojita regulace: 2 nezavislé ventily s 1 elektromagnetem, uzaviena smycka se zpétnovazebni regulaci polohy soupéatka u jednoho ventilu 07
Dvoijita regulace: 2 nezavislé ventily s 1 elektromagnetem, uzavfena smycka se zpétnovazebni regulaci polohy 3oupéatka u obou ventill 08
Regulace procesu (bez ventilu): Rizeni dal3i elektroniky (napt. zesilovage) a regulace jedné procesni veliciny 10
Regulace procesu bez ventilu: Rizeni dal3i elektroniky (napt. zesilovace) a regulace dvou procesnich veli¢in 1
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Hardware - blokovy diagram

Digital Outputs

-1 Error
- 1 Comparator

- 1 Switching outp.
24VDC/1A
- Reserve / Options

Comparator
Break
Options

Analog Outputs
(12 Bit resolution)

- 1 Analog output
0..4-10V

(controller outp.Y)
- 1 Monitor output
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Optlonsm A/D-
(8 Bit0...10 V) > converter
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| Option extension |
board Data-/
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- Bus interface

- Signal adaptation| Analog signals
- BTL-5 P interface, Logic signals
<«—>

Over current /
short circuit <

also for Servo-
valve suitable
| >80 mA

Monitor jack ~ ;
0..4-10V (out- [—omorjace ,
put display values
Output Stage
- 2 PWM-Output
max. 4,0 A
(f =18 kHz) Lo
Ay B
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- Linear output sta.

- etc. Mvoltage protection
24V DC >
- > | H- 15V
i +- 10V

Reference votlage

Diagram provoznich rezimu

+0V,-10 V max 10 mA

Rezimy provozu

01 Rizent: 1 ventil se 2 elektromagnety, otevfena smycka,
bez zpétné vazby
02 Rizeni: 2 ventily s jednim elektromagnetem, otevfena smycka,

EL4

bez zpétné vazby
03 Regulace ventilu: 1 ventil se 2 elektromagnety, uzaviena smycka,
se zpétnovazebni regulaci polohy 3oupatka ventilu
Regulace procesu: 1 ventil se 2 elektromagnety,

04

uzaviend smycka se zpétnou vazbou jedné procesni veli¢iny
05 Rezervovany rezim (nepouzito)
06 Dvojita regulace: 1 ventil se 2 elektromagnety,

one valve

(1)

(2)

two valve

uzaviend smycka se zpétnovazebni regulaci polohy Soupétka ventilu

a zpétnou vazbou jedné procesni veli¢iny
07 Dvojitd regulace: 2 nezavislé ventily s jednim elektromagnetem,

uzaviena smycka se zpétnovazebni regulaci polohy Soupétka u jednoho ventilu
08 Dvojita regulace: 2 nezavislé ventily s jednim elektromagnetem,

uzaviend smycka se zpétnovazebni regulaci polohy Soupétka u obou ventilt
09 Rezervovany rezim (nepouzito)
10 Regulace procesu (bez ventilu):

fizeni dal3i elektroniky (napf. zesilovace) a regulace jedné procesni veli¢iny
11 Regulace procesu (bez ventilu):

fizeni dal3i elektroniky (napf. zesilovace) a regulace dvou procesnich veli¢in

closed loop

A 4

one
closed loop

two
closed loops

y

cascade
(11)
A
: ver| (vaves ) -
valve, valve process
res(esr;/ ed process valve process res(egr;/ed
)L (7) @ ) )
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Struktura software — diagramy

Rezim 03 - regulace ventilu:

1 ventil se 2 elektromagnety, uzaviena smycka, zpétnovazebni regulace polohy Soupatka ventilu
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Rezim 06 - dvojita regulace:

Nastaveni parametrd

d *.** : display (displej)

A *.** : Auxiliary (pomocny)

S *.** : Set point (pozadovana hodnota)

C *.** : Controller (regulator)

r *.** : ramps (rampova funkce)

E ** : Extended (rozsifeny)

C1.09, C1.26,
E20

u/iX

E11
A
g p | =t Solenoid A
A Valve
E13
E02 E14
MW Enabl S
[z o 07
— : A U/l=
E12 v
> B
» —= blg (06 o {5 Solencid B

U

Sensor-
adaptation

1 ventil se 2 elektromagnety, uzaviena smycka, zpétnovazebni regulace polohy Soupatka ventilu a zpétnd vazba jedné procesni velic¢iny
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C1.06
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Auxilary
A1.01...A1.02

w
Analogue
$1.05...51.07

ERT s

C1.03, C1.04

Nastaveni parametrd

d *.** : display (displej)

A *.** : Auxiliary (pomocny)

S *.** : Set point

(pozadovana hodnota)

C *.** : Controller (regulator)

r *.** : ramps (rampova funkce)

E ** : Extended (rozsifeny)

C1.20

*1...'32

C1.10
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A
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VWA Enable _ v s Gylinder position
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adaptation
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